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ONDERWERP :

“REVALIDATIE ROBOTICA VOOR IEDEREEN: MINIMALISTISCHE ONDERSTEUNING VOOR TWEEBENIG LOPEN”

Het snel evoluerende veld van robotica biedt verleidelijk potentieel om mensen te helpen die motorische functies hebben verloren. Maar alleen in sciencefictionfilms zien we echter mensen  nonchalant rondlopen in robotpakken. De huidige technologie staat nog steeds voor veel uitdagingen, zoals kosten, bruikbaarheid, energieverbruik of moment/gewichtsverhouding van de aandrijving. Het wordt ook geconfronteerd met concurrentie van alternatieve oplossingen. Vooral op het gebied van motorische revalidatietraining zijn simplistische hulpmiddelen vaak praktischer en kosteneffectiever bij het bereiken van het primaire doel: patiënten in staat stellen te trainen. Tegelijkertijd bieden invasieve benaderingen nieuwe kansen voor neurologisch herstel. Deze lezing stelt voor om een ​​stap terug te doen, te kijken naar uitdagingen en gaten in human motor augmentation, en te streven naar minimalistische oplossingen waarbij robotica slechts één mogelijke oplossing is. Er zullen voorbeelden worden gegeven voor sommige gebieden waar robotica unieke voordelen kan bieden, namelijk om de effectiviteit van invasieve technologieën met op maat gemaakte trainingsomgevingen te vergroten, om meer te leren over menselijke neuromechanica in experimentele platforms, en om onconventionele oplossingen te verkennen die niet alleen functionaliteit vervangen of kwantitatief verbeteren, maar volledig andere soorten functionaliteit toevoegen aan het menselijk lichaam. Er zullen ook voorbeelden worden gegeven voor gevallen waarin veel eenvoudigere oplossingen de voorkeur kunnen hebben boven conventionele robotica, namelijk om brede toegang tot neurorehabilitatietraining mogelijk te maken of om te gaan met het risico van vallen in het dagelijks leven.
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